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WiModell 

Hohe Performance durch 
dreidimensionalen MEMS-Sensor 

und 32-Blt-Prozessor 

AURA 8 VON LINDINGER 

Drel-Achsen-stabI 
zum Schnäppchen-Preis 

Die namhaften Modellflieger, die hinter der neuen Marke Potenza stehen, offe­

rieren uns seit Kurzem ein Stabilisierungssystem speziell für Flächenmodelle. 

Dabei soll die neueste Generation des Systems über eine besonders leistungs­

fähige, professionelle Drei-Achsen-Stabilisierung verfügen - und das auch 

noch für kleines Geld. Gut und billig, geht das? Wir wollten es herausfinden. 
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Wir bedanken uns Dei 1 1 für den Kauf des POTEN 
ADVANCED FLIGHT CONTROL Systems, einem 
F l ä c h e n m o d e l l e . Sie besitzen damit einen modernen ' 
mit dem neuesten MEMS Chipsatz und einem ieist^ 
Prozessor ausgestattet ist 

Wir wunscfien Ihnen viel Freude und Erfolg mit Ihre! 
F l ä c h e n Gyro. Damit Ihnen das schnell und sicher! 
aufmerksam diese Bedienungsanleitung. Besonders v ' 
Sicherheitshinweise. 

S I C H E R H E I T S H I N W E I S E 

^^^^ 

Zum Lieferumfang gehören vier Patchkabel, ein USB-Kabel, 
Material zur Montage sowie zwei Anleitungen 

Der Begr i f f „ A u r a " w i r d heutzutage 

, recht vielfält ig v e r w e n d e t . Z u -

I nächst t r u g die gr iechische Göt-

' t i n der M o r g e n b r i s e d iesen Na­

m e n , heute verstehen Esoteriker 

darunter e i n e n Körper m i t e iner w a h r n e h m ­

b a r e n p o s i t i v e n A u s s t r a h l u n g . Das k l i n g t 

schon m a l n i c h t schlecht, aber we lche dieser 

A u r e n hat d e n n e i n Stabi l i s ierungssystem? 

Vie l le icht die, dass die für die A u r a 8 benut ­

zen Kreise l a u c h b e i w i d r i g e n W i t t e r u n g s ­

verhältnissen e inen F lug v ie l angenehmer ge­

stalten - das sorgt s c h o n m a l für pos i t ive 

S c h w i n g u n g e n b e i m Model l f l ieger . 

E i n solcher Kre ise l w i r d dabe i z w i s c h e n 

E m p f ä n g e r u n d Servos eingeschlei f t . Dabe i 

n u t z t m a n d i e E m p f ä n g e r a u s g ä n g e , d i e 

Servoimpulse für die z u stabi l is ierenden A c h ­

sen ausgeben, also d e n Quer- , H ö h e n - u n d 

Se i tenruderpor t . D e r e l e k t r o n i s c h e C o p i l o t 

erfasst ü b e r e i n e n Sensor s ä m t l i c h e Bewe­

g u n g e n des Mode l l s u m diese Achsen , unter ­

scheidet dabei z w i s c h e n g e w o l l t e n s teuern­

d e n A b l ä u f e n u n d s o l c h e n d u r c h S t ö r ­

e in f lüsse . D e r i n t e g r i e r t e Prozessor reagiert 

i n V e r b i n d u n g m i t se iner Software a u f d ie 

u n e r w ü n s c h t e n B e w e g u n g e n u n d g e n e r i e r t 

ausg le ichende Servo- u n d R u d e r a u s s c h l ä g e . 

E i n solches S t a b i l i t ä t s s y s t e m e r k e n n t u n ­

e r w ü n s c h t e D r e h b e w e g u n g e n also l a n g e , 

bevor der P i lot es b e m e r k t , u n d w i r k t d iesen 

e n t g e g e n . So v e r l i e r e n e t w a W i n d b ö e n a n 

B e d e u t u n g , e i n F l u g m o d e l l fliegt d e u t l i c h 

stabi ler - ganz w i e i n e iner l e i c h t e n M o r g e n ­

br i se , für d ie d ie G o t t i n g A u r a Pate steht. 

Vielfältige Möglichkeiten 
H i n z u k o m m t , dass die Offerte v o n L i n d i n ­

ger für die A u r a 8 e i n sehr attraktives A n g e b o t 

dars te l l t , d e n n z u m E i n f ü h r u n g s p r e i s v o n 

n u r k n a p p 8 0 Euro k a n n das P r o d u k t aktuel l 

e r w o r b e n w e r d e n . Dafür erhält m a n e i n k o m ­

plettes Drei-Achsen-Stabilisierungssystem für 

F l ä c h e n m o d e l l e , das i n e i n e m r o t e n Kunst ­

s t o f f g e h ä u s e u n t e r g e b r a c h t i s t . D i e b e i d e n 

s tabi len G e h ä u s e t e i l e s i n d m i t e i n a n d e r ver­

schraubt. A u f der Ober- sowie a u f der Front­

seite s i n d die n o t w e n d i g e n A n s c h l ü s s e unter­

gebracht, die alle e i n d e u t i g beschri f tet s i n d . 

Für die V e r s o r g u n g m i t d e n Eingangssig­

n a l e n v o n e i n e m E m p f ä n g e r stehen d r e i ver­

schiedene V a r i a n t e n z u r V e r f u g u n g . A u f die 

h e r k ö m m l i c h e A r t k a n n m i t H i l f e der z u m 

L i e f e r u m f a n g g e h ö r e n d e n Patchkabel der 

Kre ise l m i t d e n E m p f ä n g e r a u s g ä n g e n der 

d r e i R u d e r f u n k t i o n e n u n d d e m Port, der für 

d ie U m s c h a l t u n g des B e t r i e b s m o d u s defi­

n i e r t w u r d e , v e r b u n d e n w e r d e n . A m Kreisel 

s t e h e n d a f ü r d a n n d i e E i n g ä n g e m i t der 

B e z e i c h n u n g Si b is S4 z u r V e r f ü g u n g , d ie 
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Der Kreisel ist in einem stabilen. Die Anschlüsse für Spektrum-Satelliten 
roten Kunststoffgehäuse untergebracht befinden sich auf der Frontseite 

So verbindet 
mandasAura-8 
System auf 
herkömmliche 
Weise... 

...und so unter 
Benutzung 
der seriellen 
Schnittstelle 
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Steckplätze s i n d n a c h der Futaba N o r m aus­

geführt. D a d u r c h ist prakt i sch der Betrieb m i t 

a l len b e k a n n t e n F e r n s t e u e r u n g e n m ö g l i c h . 

Die Servos für die d r e i R u d e r f u n k t i o n e n wer­

d e n be i dieser Konste l la t ion a n die m i t S5 bis 

S8 beze ichneten A u s g ä n g e angesteckt . F ü r 

das Q u e r r u d e r s i n d z w e i A u s g ä n g e v o r h a n ­

d e n . Das ist prax is taugl ich , so k a n n der Kre i ­

sel i n Mode l len m i t ge t rennten Ruderk lappen 

eingesetzt w e r d e n , o h n e dass e i n Y-Kabel ver­

w e n d e t w e r d e n m u s s . 

W e r d e n Kabelsa la t u m g e h e n m ö c h t e , 

k a n n b e i V e r w e n d u n g e ines Futaba S-Bus, 

eines G r a u p n e r H o T T - ( S U M D ) , eines Spek­

t r u m S R X L - o d e r e ines J R - D M S S - X - B u s -

E m p f ä n g e r s ( M o d e B) d e r e n ser ie l le Bus­

schnittste l le n u t z e n . D e r d a z u n o t w e n d i g e , 

m i t „ B " bezeichnete Port be f indet s i ch rechts 

u n t e n a u f der Geräte-Oberse i te . D a r ü b e r h i ­

naus besteht die Mögl ichkei t , z w e i Satelliten-

E m p f ä n g e r m i t D S M - P r o t o k o l l d i r e k t a n z u ­

schl ießen. Die n o t w e n d i g e n A n s c h l ü s s e s i n d 

a u f der Frontseite z u f i n d e n , sie s i n d m i t „A" 

u n d „ B " bezeichnet . Es geht a u c h n u r m i t ei­

n e m Satell iten, der d a n n m i t d e m A n s c h l u s s 

„A" v e r b u n d e n se in m u s s . D i e K o n s t r u k ­

teure des Aura-8-Systems b e v o r z u g e n ganz 

a u g e n s c h e i n l i c h e ine der b e i d e n l e t z t e r e n 

M e t h o d e n . B e r e i t s b e i m B l ä t t e r n i n d e n 

b e i d e n T e i l e n der A n l e i t u n g m e r k t m a n das 

ganz d e u t l i c h . A n d e r F r o n t s e i t e b e f i n d e t 

s i c h a u ß e r d e m n o c h e i n T e l e m e t r i e p o r t , der 

für z u k ü n f t i g e E r w e i t e r u n g e n b e r e i t s t e h t . 

W e i t e r h i n b i e t e t das A u r a - 8 - S y s t e m d ie 

M ö g l i c h k e i t , a n e i n e n PC oder e i n N o t e b o o k 

angesch lossenen z u w e r d e n - e i n entspre­

c h e n d e r A n s c h l u s s b e f i n d e t s i c h a u f d e r 

Obersei te . Dieser Port h a t d ie g le iche N o r m 

w i e e i n L a d e a n s c h l u s s b e i e i n e m S m a r t -

p h o n e . So l ä s s t s i c h k o m f o r t a b e l d i e Pro­

g r a m m i e r u n g d u r c h f ü h r e n , M o d e l l k o n f i ­

g u r a t i o n e n l a d e n u n d F i r m w a r e U p d a t e s 

i n s t a l l i e r e n . Eine v ier farbige Status-LED g i b t 

Aufsch luss ü b e r d ie versch iedenen Betriebs-

z u s t ä n d e des Stabi l i s ierungssystems. 

Dreidimensionale MEMS Sensoren 
Löst m a n die S c h r a u b e n u n d öffnet das Ge­

h ä u s e des A u r a - 8 - K r e i s e l s w i r d h o c h m o ­

d e r n e M i k r o e l e k t r o n i k s i c h t b a r . D e r le i s ­

t u n g s f ä h i g e 32-Bit-Prozessor sorgt für e ine 

schnel le S igna lverarbe i tung b e i h o h e r Auf lö­

s u n g der Servoimpulse . I m M i t t e l p u n k t steht 

der M E M S - C h i p (= M i k r o - E l e k t r o - M e c h a n i ­

sches-System) für d ie d r e i d i m e n s i o n a l e Er­

fassung der M o d e l l b e w e g u n g e n . E i n solches 

k le ines B a u t e i l we i s t g e g e n ü b e r h e r k ö m m ­

l i c h e n Piezo-Sensoren k a u m T e m p e r a t u r ­

d r i f t auf, es a l tert n i c h t u n d ist w e n i g e r v ibra­

t i o n s e m p f i n d l i c h , a u ß e r d e m l iefert es D a t e n 

für d i e S t a b i l i s i e r u n g a l ler d r e i A c h s e n des 

M o d e l l s g l e i chze i t ig . D i e P o s i t i o n i e r u n g des 

M E M S - S e n s o r s b e s t i m m t d i e E i n b a u l a g e 

des Gyros i m M o d e l l . 

D i e d r e i K a n t e n des Sensors i n a l len d r e i 

E b e n e n m ü s s e n p a r a l l e l z u d e n A c h s e n 

e ines F l u g m o d e l l s p o s i t i o n i e r t se in , d a m i t 

W i n k e l ä n d e r u n g e n g e n a u e r k a n n t w e r d e n . 

D i e G e h ä u s e k a n t e n des Kreisels fluchten 

g e n a u m i t d e n e n des M E M S - C h i p s . Diese 

S c h i l d e r u n g m a c h t a u c h d e u t l i c h , dass der 

n e u e G y r o v o n L i n d i n g e r s o w o h l l ä n g s als 

a u c h q u e r u n d sogar h o c h k a n t e i n g e b a u t 

w e r d e n k a n n , w e n n d ie Paral le l i tät z u d e n 

F l u g a c h s e n b e a c h t e t w i r d . D e r v e r b a u t e 

M E M S - S e n s o r b ietet n e b e n d e m Dre i -Achs-

Gyro , m i t d e m W i n k e l v e r ä n d e r u n g e n eines 

F l u g m o d e l l s u m alle d r e i A c h s e n erfasst u n d 

m i t H i l f e e i n e r i n t e l l i g e n t e n Software aus­

g e g l i c h e n w e r d e n , a u c h n o c h e i n Accelero-

m e t e r f ü r a l le d r e i A c h s e n . D a m i t w e r d e n 

www.krfck-niode//.c/e • www.krfck-moc/e//.c/e • wn^^n^.krick-modelLde 
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Positionsveränderungen, Verschiebungen 

ohne Winkeländerungen um alle Achsen 

erfasst. Lindinger spricht in diesem Zusam­

menhang von einem Sechs-Achs- Sensor. 

Dieses Feature wird allerdings softwareseitig 

noch nicht unterstützt und soll mit künftigen 

Firmware-Updates reaHsiert werden. Die Per­

formance des Prozessors ist dafür jeden­

falls ausreichend. 

Flug- und Steuermodi 
Das neue Kreiselsystem von Lindinger hat 

drei verschiedene Flugmodi, die mit Ziffern 

bezeichnet werden und sich über einen Drei-

Stufen-Schalter während des Betriebs um­

schalten lassen. Jeder Flugmodus kann mit ei­

ner speziellen Einstellung für Dual Rate, 

Exponential und für das Regelverhalten pro­

grammiert werden. Die Flugmodi können 

während des Fluges über Kanal 5 umgeschal­

tet werden. Dazu muss diesem Kanal ein 

Drei-Stufen-Schalter zugewiesen werden, 

bei einem Zwei-Stufen-Schalter lassen sich 

nur zwei Flugmodi aktivieren. Im ersten 

Modus ist die Gyrofunktion deaktiviert. 

Schaltet man auf den zweiten Modus um, rea­

giert das System mit kleinen Ausschlägen bei 

geringer Empfindlichkeit - diese Einstellung 

ist für Sport- und Scalemodelle für normalen 

Kunstflug gedacht. Der dritte Modus ist für 3-

D-Einsätze gedacht - bei hoher Empfindlich­

keit wird mit großen Ausschlägen reagiert. 

Darüber hinaus kennt das System vier so­

genannte Steuer- oder Kontrollmodi, die mit 

großen Buchstaben bezeichnet sind. Dabei 

handelt es sich um eine Vorgabe für die Emp­

findlichkeit des Kreiselsystems, es lässt sich 

die Höhe der ausgleichenden Servobewe-

gungen einstellen. Für jeden Steuermodus 

lassen sich spezielle Einstellungen für die 

Empfindlichkeit vorgeben. Jeder Steuermo­

dus kann einem oder mehreren Flugmodi 

zugeordnet werden. Im Steuermodus „A" ist 

der Kreisel ausgeschaltet, der Pilot hat allein 

die volle Kontrolle über das Modell. Im Mo­

dus „B" steht eine geringe, im Modus „C" 

eine mittlere und im Modus „D" eine hohe 

Empfindlichkeit zur Verfügung. 

Bindung notwendig 
Die Software des Kreisels ist multilingual, sie 

wertet die entsprechenden Bus-Protokolle 

der verschiedenen Fernsteuerungen richtig 

aus. Die Kommunikation gelingt damit ganz 

problemlos, der Empfänger muss allerdings 

an seinen Sender, entsprechend den Vorga­

ben der jeweiligen Fernsteuerung, gebun­

den sein. Verwendet man einen oder zwei Sa­

telliten-Empfänger, muss der Bindeprozess 

direkt an der Aura 8 durchgeführt werden. 

Dazu werden die Satelliten mit dem System 

verbunden. Danach stecken Sie einen Bin­

dungsstecker in den Port S8 bei Verwendung 

eines DSMX-Satelliten-Empfängers, bei 

DSM2 muss zusätzlich ein Bindungsstecker 

in Port Si angebracht werden. Wenn dann die 

Empfangseinheit mit Spannung versorgt 

wird, blinkt die LED am Satelliten-Empfän­

ger schnell auf und zeigt an, dass der Binde­

modus aktiviert wurde. Wenn nun der Sen­

der ebenfalls in diesen Zustand versetzt wird, 

läuft der Bindeprozess automatisch ab. So­

bald die Empfänger-LED ständig leuchtet, 

ist er abgeschlossenen, der Stecker kann ent­

fernt werden. 

Optimierte "n-imf unktion 
Eine Besonderheit bietet die Aura 8 noch: 

Die im Flug ermittelten Trimmeinstellungen 

können im System abgespeichert werden. 

So muss man nicht unbedingt die Ruderge­

stänge nach einem Flug, bei dem die Trim­

mung betätigt wurde, neu justieren. Die mit 

Quick Trim bezeichnete Funktion wird akti­

viert, indem man nach dem Ausschalten des 

Systems einen BindungsStecker am Port S3 

des Kreisels anbringt. Wenn dann bei einge­

schaltetem Sender auch die Aura 8 wieder 

mit Spannung versorgt wird, werden die im 

Flug ermittelten Trimmwerte abgespeichert. 

Blinksignale der blauen LED signalisieren 

den ordnungsgemäßen Ablauf Nach dem 

Ausschalten können die Trimmhebel in die 

Neutralposition zurück gestellt werden. 

Die Parameter des Systems lassen sich 

auf recht einfache Art vorgeben. Vorausset-
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zung dafür ist, dass der Anschluss an den 

Empfänger entweder über den seriellen Bus-

eingang erfolgt oder man benutzt Satelliten-

Empfänger. Bei einer traditionellen PWM-

Verbindung müssen die Einstellungen mit 

Hilfe der Aura-Konfigurations-Software über 

einen PC oder ein Notebook erfolgen. Außer­

dem muss das Modell mit einem normalen 

Leitwerkstyp ausgestattet sein. Für das Hö­

henruder darf nur ein Servo verwendet wer­

den oder zwei Servos, die dann aber umge­

kehrt montiert sein müssen. Das Modell darf 

auch nur eine konventionelle Flächengeome­

trie mit einem oder zwei Querruderservos 

aufweisen. Für die einfache Schnellkonfigu­

ration mit Hilfe eines Senders muss der Krei­

sel liegend, mit den Satelliten-Anschlüssen 

nach vorn, montiert sein. Außerdem muss 

dem Kanal 5 ein Drei-Stufen-Schalter zuge­

wiesen werden, mit dessen Hilfe die Konfigu­

ration erfolgt und mit dem im Flug die Um­

schaltung zwischen den drei Modi stattfindet. 

Wenn diese Kriterien erfüllt sind, lassen sich 

grundlegende Vorgaben nach dem Quick-Se­

tup-Verfahren mit Hilfe des Senders einstel­

len. Allerdings geht das nur für einfache Mo­

delle. Für komplexe Flugzeuge mit mehreren 

Rudern oder Klappen in der Fläche ist die 

Aura-Programmier-App viel besser geeignet. 

Diesen Programmiermodus erreicht man, 

indem man vor dem Einschalten des Sys­

tems einen Bindungs Stecker am Port S2 ein­

steckt. Dann kann man den Modelltyp, eine 

grundsätzliche Empfindlichkeit, die von den 

Konstrukteuren mit „Master Gain" bezeich­

net wird, vorgeben. Die Kommunikation 

erfolgt über den Schalter, der dem Kanal 5 

zugewiesen wurde, im Dialog mit der vier­

farbigen Status-LED. Für den Quick-Setup-

Vorgang gibt es eine separate Anleitung, 

die über alles genau informiert. 

Bei Benutzung der traditionellen An­

schluss Methode mit PWM Signalen, bei 

komplexen Flugmodellen mit spezieller Leit­

werks- und/oder Flächengeometrie sowie 

für Leitwerksgeometrien, wie etwa einem 

Delta Modell, kann die Konfiguration mit 

Hilfe des kostenlosen ,Aura Config TooL 

durchgeführt werden. Die Datei kann von 

der Homepage (flexinnovations.com/aura) 

geladen und Windows-typisch problemlos 

installiert werden. Zum Schnelleinstieg er­

scheint auf dem Desktop ein entsprechen­

des Icon. 

Komfortable Bedienung 
Den Anschluss der Aura an einen USB-Port 

des Rechners signalisiert die LED-Kette des 

Kreisels mit wechselseitigem Aufleuchten. 

Nachdem die Verbindung zur Aura durch An­

klicken des entsprechenden Buttons herge­

stellt ist, steht ein Konfigurations-Assistent 

zur Verfügung, der die Programmierung er­

leichtert. Mit der Konfigurations-Software 

lassen sich komfortabel alle Einstellungen un­

abhängig für jede Achse und jeden Betriebs­

modus vornehmen. Auch die Parameter für 

Dual Rate, Expo, Servoweg und -richtung so­

wie die Neutralpositionen können bequem 

vorgegeben werden, ebenso eine definierbare 

Master-EmpfindHchkeit. Diese so genannte 

„Master Gain"-Einstellung lässt sich während 

des Fluges stufenlos verringern. Dazu muss 

man individuell einen Kanal bestimmen, 

dem man im Sender einen Schiebe- oder 

Drehgeber zuweist. Wenn dieser Geber auf 

der Position +100 Prozent steht, ist die Master-

Empfindlichkeit aktiv. Durch Verstellung des 

Gebers kann sie entsprechend den äuße­

ren Gegebenheiten und den Vorlieben des 

Piloten stufenlos, bis zur Deaktivierung der 

Kreiselfunktion verringert werden. 

Die Firma Flex Innovations stellt auf ihrer 

Homepage zudem bereits fertig konfigu­

rierte Aura-Datensätze für verschiedene 

Flugmodelle bereit, die auf die verschiede­

nen Fernsteuerungen zugeschnitten sind. 

Die einzelnen Dateien sind gut dokumen­

tiert, die englische Sprache stellt kein Hin­

dernis dar. Der Autor hat zum Testen die 

Datei für die QQ Extra 300 Pro mit der 

Graupner-Empfänger-Konfiguration gela­

den und aktiviert. Nicht nur, dass der Name 

des Modells praktisch mit dem Modell über­

einstimmte, das zur Erprobung herangezo­

gen werden sollte, es konnten auch praktisch 

die meisten Parameter unverändert Über­

nommenwerden. Die Einstellmöglichkeiten 

sind sehr vielfältig und lassen sich hier bei 

Weitem nicht darstellen. Da muss man sich 

einarbeiten, was aber dank der logischen 

Struktur ganz schnell gelingt. Die engli­

schen Begriffe sind einem Modellflieger oh­

nehin alle bekannt. 

Konfiguration mit Notebook 
Nachdem die fertig konfektionierte Datei der 

QQ Extra 300 geladen wurde, konnte be­

quem die Anpassung an das eigene Modell 

vorgenommen werden. Zuerst wurde der 

Name geändert und die Datei unter dem 

richtigen Modellnamen abgespeichert. Dann 

musste ein eigener „Aura Config Type" vor­

gegeben werden, damit die Vorgaben der 

QQ Extra 300 an den Stellen, wo es nötig ist, 

überschrieben werden können. Dann kön­

nen die richtige Einbauposition und die 

Servoeinstellungen sowie Zusatzkanäle pro­

grammiert werden. Die Einstellungen der 

Empfindlichkeit wurden von der QQ Extra 

300 übernommen. Werksseitig ist der Ka­

nal 5 (Gear) für die Umschaltung der drei 

Flugmodi vorgesehen - auch diese Einstel-
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INFO 

Flugachsen eines Modells 

In der Mathematik kennt man drei Achsen: die X-, Y- und Z-
Achse. Diese drei Achsen finden wir auch in einem (iVlodell-) 
Flugzeug - sie verlaufen genau durch seinen Schwerpunkt. 
Die Querachse verläuft quer durch das Modell, von einem 
Ende der Tragfläche zum anderen. Bewegungen um diese 
Achse, die oft auch als Nickachse bezeichnet wird, steuert 
man mit dem Höhenruder. Die Längsachse verläuft längs 
durch das Modell, mittig vom Heck bis zur Spinnerspitze. 
Bewegungen um diese Achse - oft auch als Rollachse be­
zeichnet - steuert man mit dem Querruder. Die Hochachse 
verläuft senkrecht durch das Modell. Bewegungen um diese 
Achse, die so genannte Gierachse, steuert man mit dem 
Seitenruder. Gemäß diesen Zusammenhängen muss ein 
Kreisel, der eine bestimmte Achse stabilisieren soll, in die 
entsprechende Servoleitung eingeschleift werden. 

l u n g w u r d e be ibeha l ten . D e r G r a u p n e r - t y p i ­

sche Kana l für das zwei te Q u e r r u d e r ist f r e i , 

da i m Sender n u r e i n Q u e r r u d e r vorgegeben 

w e r d e n darf . F ü r d ie E i n s t e l l u n g der E m p ­

f i n d l i c h k e i t w ä h r e n d des Fluges w u r d e der 

K a n a l 6 r e k r u t i e r t . Es w u r d e d e r Steuer­

m o d u s „ C " für e ine m i t t l e r e E m p f i n d l i c h k e i t 

p r o g r a m m i e r t . Diese V o r g a b e w u r d e d e m 

F l u g m o d u s 2 zugeordnet . Z u m Schluss ver­

g a ß i c h auch n i c h t , d ie Date i einerseits i n der 

A u r a 8 u n d anderse i ts z u r S i c h e r h e i t a u f 

d e m N o t e b o o k abzuspe ichern . 

D i e K o n f i g u r a t i o n w u r d e n o c h v o r d e m 

E i n b a u i n s M o d e l l v o r g e n o m m e n . D a b e i 

w u r d e d e r K r e i s e l w u r d e v o m N o t e b o o k 

aus m i t S p a n n u n g v e r s o r g t . D e r P r o d u k t ­

b e s c h r e i b u n g a u f der H o m e p a g e der F i r m a 

L i n d i n g e r i s t z u e n t n e h m e n , dass diese f le­

x i b l e u n d k o m f o r t a b l e P r o g r a m m i e r u n g z u ­

künft ig n i c h t n u r ü b e r PC bez iehungswe i se 

N o t e b o o k , s o n d e r n a u c h ü b e r m o b i l e E n d ­

geräte w i e S m a r t p h o n e oder Tablett d u r c h ­

geführt w e r d e n k a n n . Diese A p p s t a n d z u m 

Z e i t p u n k t der B e r i c h t e r s t a t t u n g n o c h n i c h t 

z u r V e r f ü g u n g . 

Problemloser Einbau 
A l s V e r s u c h s t r ä g e r d i e n t e e ine Extra 3 0 0 E 

der F i r m a E x t r e m e F l i g h t , e i n E l e k t r o m o -

d e l l der 5oer-Klasse m i t e t w a 1,50 M e t e r n 

S p a n n w e i t e . A u s d e m M o d e l l w u r d e d e r 

g r o ß e G R - 3 2 - H o T T - E m p f ä n g e r ausgebaut 

u n d e i n GR-16 i m p l e m e n t i e r t . D a d u r c h w a r 

g e n ü g e n d P l a t z f ü r das A u r a - 8 - K r e i s e l -

sys tem, das d i r e k t q u e r n e b e n d e m h o c h ­

k a n t e i n g e b a u t e n E m p f ä n g e r p o s i t i o n i e r t 

w u r d e . D i e V e r b i n d u n g w u r d e d u r c h d e n 

k o m f o r t a b l e n B u s a n s c h l u s s p r o b l e m l o s 

r e a l i s i e r t . D e r E m p f ä n g e r w u r d e a u f se­

r i e l l e Datenausgabe k o n f i g u r i e r t , a m A u s ­

g a n g 8 s t a n d e i n „ S U M D " - S i g n a l a n . E i n 

Faserverbundwerkstoffe^ 
Composite Technology 

I i i I i i I i i 
r - ^ i 
^ 

BSflBB! Mit Suchfiltern treffsicher das Richtige im 
großen Lieferprogramm finden. Über 4000 Produkte 
stehen im R&G eShop zur Auswahl. 

Die Datenbank von R&G - ein lebendiges Syste 
dessen Inhalte ständig für Sie gepflegt und erweitert 
werden. 

R&G Faserverbundwerkstoffe GmbH • Bonholzstr. 17-71111 Waldenbuc 

Telefon +49 (0) 7157 530 460 • Fax +49 (0) 7157 530 470 • info@r-g.de • www.r-g.di 

Ludwig Retzbach 

Akkus und 
Ladegeräte 
Das Standardwerk für Hobby und Modellbau 

Moderne 
Akku- und 
Ladetechnik 
besser 
verstehen 

• Das Standard­
werk: komplett 
aktualisiert 
in den5. Auflage 

• AlleAkkuarten 
und Ladetechni­
ken werden 
ausfuhrlich erklärt 

• Dipl. Ing. Ludwig 
Retzbach ist 
der anerkannte 
Spezialistauf 
diesem Gebiet 

L. Retzbach: 
Akkus und Ladegeräte 
Das Standardwerk f ü r Hobby und Modellbau 
152 Seiten, ca. 150 Abbildungen, 
Format 16,5x23,5 cm, 
Broschur mit Fadenheftung, 
ISBN 978-3-95613-295-7 
[D] 19,99 Euro, [A] 20,60 Euro, SFr 27,90, 
GeraMond Verlag GmbH 
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Cannot display Input Monitor and Transmitter in Auto-Detect Mode 

Config Ht: Extrem Fl,ght Extra 300 E.sd Saved to 

Aura Confifl Name ! Extrem Flight Extra JOĈ £ 

Aura Config Type :(a«on J v 

Control Template !(Generic SporVSc^l s> 

ThrottteTvpe KangleThfOtte ~) v 

iVM Output JN- i(Throaie 
a!(Pv;M^t;« )v::|L.^«,) 
S3 i(F%VM Output N (R, Allerer 

tarType iJGraupnef ) > 

«•Type ;(Grauprver S-JHD ') v 

ChanoeOrienWIoo 

Connect to Aura to view the Input Monitor and Transmitter 

Config File: Extrem Flight Extra 3DC E.acf Save« to Aura: No 

Nachdem der Modellname geändert und eine neue Konfigurations- ... Konfigurationstyp weitere Anpassungen wie die Einbaulage oder 
datei angelegt wurde, können unter einem neuen... die Flächen- und Leitwerksgeometrie vorgegeben werden 

Re VIe« Tools Help 

•a Config Name 

-a Config Type :|a 

ntrol Template 

rotdeType i(| 

a |(PSVM Outp.Jt ) 

Connect to Aura to view the Input Monitor and Transmitter 

CooSg F4e: Extrem FlighT Extra 300 E.acf 

In diesem Menü können alle möglichen Montagepositionen 
vorgegeben werden,... 

Aura Config Name 

Aura Config Type 

»ITetTHMate !^ 

i 1 
M f ) 

Ro« Aura to the «igt» I j Piteh Aura Up ] [ Yaw Aura to ttie Right | 

Connect to Aura to view tlie Input Monitor and Transmitter 

ConSg Ht: Extrem Flight Extra 30 

. letztendlich wurde diese Position gewählt 

'••üi"" 

::3 

einfaches Patchkabel diente zur Datenüber­

tragung. 

Der Kreisel kann in Hinblick auf seine 

Funktion an jeder beliebigen Stelle im Mo­

dell installiert werden, man sollte aber eine 

möglichst vibrationsarme Position wählen. 

Die Fläche sollte eben sein und eine solche 

Festigkeit aufweisen, dass sie sich auch bei 

spektakulären Flugmanövern nicht verbiegt. 

Die Präzision der Regelung des Kreisels 

würde darunter leiden. Mit dem beigefügten 

Befestigungsmaterial ist der Kreisel schnell 

montiert und gleichzeitig gut vor Vibratio­

nen geschützt. Damit jede Bewegung des 

Flugzeuges exakt an den Kreisel weitergege­

ben wird, wurde er zusätzlich durch einen 

Kabelbinder gesichert, der aber nicht so fest 

gezogen wurde, dass der Vibrationsschütz 

darunter leidet. Die Stromversorgung wird 

durch das SB FC des eingebauten Hacker-

Controllers sichergestellt, der am Port Si der 

Aura angeschlossen ist. Absolut positiv zu 

vermerken ist, dass sowohl zwei Ausgänge 

für die Querruder- als auch für die Höhen-

ruderservos vorhanden sind. 

Vor dem Einsatz müssen einige Vorein­

stellungen am Sender durchgeführt werden. 

Der Kreisel hat drei Betriebsmodi, die über 

einen Drei-Stufenschalter aktiviert werden 

können. Dafür steht der Kanal 5 (Gear) be­

reit, dem man einen entsprechenden Schal­

ter zuweist und einen Servoweg von 100 Pro­

zent für beide Seiten einstellt. Wie bereits 

dargestellt, wurde für die Verstellung der 

Empfindlichkeit der Kanal 6 benutzt. Für die 

drei Ruderfunktionen sollte laut Anleitung 

idealerweise eine Vorgabe von 125 Prozent er­

folgen. Die Trimmeinstellungen müssen alle 

in die Neutralposition gebracht werden und 

die Servolaufrichtungen normal eingestellt 

sein. Die Anleitung gibt über alles Weitere 

genau Auskunft. Da keine Expo-Vorgabe im 

Kreisel programmiert wurde, konnten die 

bewährten Einstellungen vom Sender über­

nommen werden. 

Initialisierung erforderlich 
Wenn der Sender entsprechend eingerichtet, 

der Gyro eingebaut ist, sowie die Verbindun­

gen zum Empfänger hergestellt sind, kann 

DATEN 

AURA 8 von Undlnger 
Signaleingänge: serieller Datenbus (ver­

schiedene Protokolle) 
Satellitenempfänger 
und PWM 

Servoausgänge: 4/8 
Kreiselregelung: Heading- und Normal­

modus 
Kreiselsensortyp: 3-Achs MEMS 
Abmessungen: 38,2 x 36,5 x 14,5 mm 
Gewicht: 13 g 
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S«tup Control Mod« Flt;KMcd« S«vo Ports 

FllgKtMod«|(FI.6htMod«2-FMLowGainAcro l'-iQG 

HigMModeName FMLowGamAc 

«ghtMod« Channel i( 

Elevator Rudder 

1 ' ° 1 1 ' ° 1 i 0̂ 1 1. ^ ) 

Primary Control Mode ilconirol Mode 6 • LowGy Ado ) ĝ] 

ControiModes Fl-aMModes Ser-sPorts 

Conf«) Fte: Extrem Fhght Extra 300 E.acf SaveS to Aura: N Config File; Extrem Flight Extra 300 E.acP 

Für die Ruderfunl<tionen l<önnen Sie Dual-Rate- und 
Expo-Werte programmieren 

Für sämtliche Servos lassen sich komfortabel 
alle erdenklichen Vorgaben konfigurieren 

BBB 
»v CoolTOl Mode itcontrol Mode B-Lw» Gain Acro )v 

M̂ode ir~ Ii 

Rol Piteh 

m 
Yaw 

Rau ^Type :( )i!( 

Rate 
Sbdt Pnorty 

23 

Control Mode jfControlMode S - Lo« Gam 

ralModeNanie llowCainAcn) | 

ComralHtlhod ilRatePi 

O X Z D O X Z D 

Config fit: Extrem Flight Extra 300 E.arf" 

Die Einstellungen der Empfindlichkeit wurden von der 
QQ Extra 300 übernommen 

Zur Verstellung der Empfindlichkeit wurde 
der Kanal 6 bestimmt 

zuerst der Sender u n d danach die Empfangs­

anlage eingeschaltet w e r d e n . D a n a c h m u s s 

das M o d e l l s tat ionär s t i l l s tehen b l e i b e n , da­

m i t das Kreiselsystem s ich i n i t i a l i s i e r t . N a c h 

e i n i g e n S e k u n d e n l e u c h t e n d ie LEDs auf, 

w o b e i Orange anzeigt , dass e i n gü l t iges E in ­

gangssignal v o r h a n d e n ist , w o h i n g e g e n b e i 

G r ü n die I n i t i a l i s i e r u n g er fo lgre ich abgelau­

fen ist. Bei V e r w e n d u n g der P W M - E i n g ä n g e 

schlägt das Seitenruder z u r Bes tä t igung k u r z 

nach rechts aus. W e n n die A u r a 8 z u m ersten 

M a l m i t e i n e m Sender b e t r i e b e n w i r d , k a n n 

die Suche n a c h e i n e m g ü l t i g e n E ingangs­

s ignal e in ige S e k u n d e n d a u e r n . 

N a c h d e m alles r i c h t i g angeschlossen ist , 

m ü s s e n die S e r v o l a u f r i c h t u n g e n ü b e r p r ü f t 

w e r d e n . H a t m a n d i e E i n s t e l l u n g e n v o m 

Sender ü b e r n o m m e n hat , m ü s s t e e i g e n t l i c h 

alles passen. Danach folgt e ine Ü b e r p r ü f u n g 

der Kre i se l reakt ionen a u f u n g e w o l l t e Bewe­

g u n g e n u m d i e e i n z e l n e n A c h s e n e i n e s 

F l u g m o d e l l s . D a z u m u s s das M o d e l l nach­

e inander u m alle A c h s e n bewegt u n d die Ru­

d e r a u s s c h l ä g e beobachtet w e r d e n . A u f e ine 

B e w e g u n g des M o d e l s u m e ine Achse , m u s s 

das z u g e h ö r i g e Servo eine ausgle ichende Re­

a k t i o n ze igen. M i t d iesen T r o c k e n ü b u n g e n , 

die g r ü n d l i c h d u r c h g e f ü h r t w e r d e n m ü s s e n , 

ist s icher z u s te l l en , dass alles e i n w a n d f r e i 

f u n k t i o n i e r t . D i e v o n L i n d i n g e r b e i g e f ü g t e n 

A n l e i t u n g e n ste l len diese Z u s a m m e n h ä n g e 

a u s f ü h r l i c h m i t gra f i scher U n t e r s t ü t z u n g 

dar, so dass e i g e n t l i c h n i c h t s s c h i e f g e h e n 

k a n n . Sollte etwas n i c h t s t i m m e n , m u s s d ie 

K o n f i g u r a t i o n angepasst w e r d e n . 

Praktischer Einsatz 
Z u e r s t w u r d e m i t d e n n e u e n K o m p o n e n t e n 

e i n R e i c h w e i t e n t e s t abso lv ier t . Erst d a n n 

s tand e i n e m Start m i t d e a k t i v i e r t e m Kre ise l 

n i c h t s i m W e g e . D i e E r p r o b u n g f a n d i m 

Spätherbs t statt, also z u e i n e m Z e i t p u n k t , z u 

d e m fast i m m e r b ö i g e r W i n d vorherrscht . Da 

k o n n t e d i e A u r a 8 i h r e L e i s t u n g s f ä h i g k e i t 

u n t e r Beweis s te l len . N a c h e iner P l a t z r u n d e 

w u r d e i n d e n M o d e 2 umgescha l te t . Dieser 

m i t „ L o w G a i n A c r o " bezeichnete M o d u s ist 

für e i n e n n o r m a l e n F lugeinsatz e insch l i eß­

l i c h k lass ischen Kunst f iugs vorgesehen. Der 

d r i t t e M o d u s i s t für 3 D - E i n s ä t z e prädes t i ­

n i e r t , k a m aber vor a l l e m deshalb n i c h t z u m 

E i n s a t z , w e i l das A u r a - S y s t e m se ine Leis­

t u n g s f ä h i g k e i t i n d i e s e m Bere ich bereits b e i 

der V o r s t e l l u n g der Q Q Extra 3 0 0 d u r c h 

Jeanette Goer l i t z u n d M a r c o I m m e i n d e u t i g 

u n t e r Beweis gestel lt hat . 

M a n m e r k t e d e n U n t e r s c h i e d sofort . Das 

M o d e l l l ag k o m p l e t t r u h i g i n der Luft , d ie 

W i n d b ö e n k o n n t e n d e m M o d e l l w i r k l i c h 

n i c h t s anhaben . Dafür w a r es subjekt iv etwas 

t r ä g e r b e i der S t e u e r u n g . M a n h a t das Ge­

fühl , dass der Kre ise l das Steuern etwas b lo­

ck ie r t , als w e n n er i m ers ten A u g e n b l i c k d e n 

Steuerbefehl n i c h t zulassen w i l l . Besonders 

b e m e r k t w u r d e das b e i B e t ä t i g u n g des H ö ­

h e n r u d e r s , d e n n b e i Steuerbefehlen für die 
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Der Einbau in ein Modell gelingt mühelos, zumal wenn die Möglichkeit der seriellen Busanbindung genutzt wird 

Querachse war eine Art Hemmung einge­

baut. Offensichtlich war die Empfindlichkeit 

zu hoch, aber das sonst bei Kreiseln auftre­

tende Pendeln, das Aufschwingen um die 

jeweilige Achse war nur ansatzweise zu be­

obachten. Aus diesem Grund wurde die 

Empfindlichkeit über den einprogrammier­

ten Geber etwas verringert. Mit dieser Ein­

stellung kam der Autor wesentlich besser 

zurecht, außerdem war immer noch eine 

deutliche Stabilisierung gegeben. Man hat 

aber nicht mehr das Gefühl, dass der Kreisel 

sich gegen die Steuervorgaben wehrte. Die 

automatischen Windkorrekturen sind wirk­

lich hilfreich, klassische Kunstflugfiguren 

gelingen trotz Windböen viel besser. Als sehr 

positiv empfand ich, dass nach einem Flug die 

vorgenommenen Trimmwerte in der Aura 8 

abgespeichert und die Trimmhebel am Sen­

der wieder neutralisiert werden konnten. 

Die Verringerung der Empfindlichkeit 

per Schieberegler am Sender wirkt sich auf 

alle drei Ruderfunktionen aus. Da der be­

obachtete Effekt aber nur beim Höhenruder 

auftrat, wurde für den nächsten Flug per 

Notebook die Master Empfindlichkeit indi­

viduell verringert, es wurden für das Quer-

und Seitenruder zirka zehn Prozent und für 

das Höhenruder zirka 25 Prozent geringere 

Werte vorgegeben und der Schieberegler 

wieder in die maximale Position gebracht. 

Die anschließenden Flüge zeigten, dass jetzt 

alles perfekt passte. Es brauchten keine wei­

teren Veränderungen vorgenommen wer­

den. An diese Art der Steuerung hat man 

sich ganz schnell gewöhnt. Ihr Flugzeug 

fliegt sich, als ob es größer wäre, es reagiert 

wesentlich weniger auf Windböen, bleibt 

trotzdem agil und folgt willig den Steuerein­

gaben. Das Aura-8-System verrichtet seine 

Arbeit damit perfekt. Bei widrigen äußeren 

Bedingungen durch windiges, böiges Wetter 

unterstützt die Aura 8 wirksam die Eigensta­

bilität eines Flugmodells, so dass man das 

System nicht mehr missen möchte. Aber 

man sollte bedenken, dass ein Gyro keine 

Wunder bewirken kann: Was man ohne 

Kreisel nicht beherrscht, gelingt auch mit 

einer elektronischen Stabilisierung nicht 

perfekt! Karl-Heinz Keufrier 

Fazit 

Der neue Aura 8 Gyro ist eine sinnvolle An­
schaffung für Flächenflieger, denn so wird der 
Modellflieger wesentlich unabhängiger von 
Witterungseinflüssen - und das zu einem 
enorm günstigen Preis. Der robuste Kreisel 
zeichnet sich zudem durch seine vielfachen 
Programmiermöglichkeiten aus. Wenn dem­
nächst noch die zusätzliche Programmier-App 
für mobile Endgeräte lieferbar ist, lassen sich 
Änderungen der Konfiguration ganz unkom­
pliziert vornehmen. Stellen Sie also den Wind 
ab und zähmen Sie Ihr bisher zuweilen störri-
ges Flugmodell! Das Rezept dafür: Verordnen 
Sie ihm eine zusätzliche Portion Elektronik 
aus dem Reich der Göttin der Morgenbrise -
und fliegen Sie viel entspannter. 
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